Navigacios és térinformatikai vevok
pontossag fokozasa

Takacs Bence

A pontossag fokozasa torténhet relativ mérésekkel, vagy szabatos abszolut helymeghatarozassal. A relativ mérések esetén egyszerre tobb vevovel torténik a mérés és mivel az
egyes vevok méréseit jorészt ugyanazok a hibak terhelik, a mérések kiilonbségébll ezek nagy része kiesik. Legalabb az egyik vevonek ismert koordinataju ponton kell mérnie
(referencia vev0). Szabatos abszolit helymeghatarozas esetén a hattérben mikodo referencia allomasok mérései alapjan a méréseket terhelo szabalyos hibakat modellezik, majd a

modellek segitségével a szabalyos hibak hatasat figyelembe veszik.

Referencia allomasok halozata
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Pontossag fokozasa EGNOS korrekciokkal
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A pontossag mellett fontos a megbizhatosag is, vagyis a mérések
durva hiba mentessége. A GPS integritasa (Onellendrzése)
onmagaban nagyon alacsony. Az EGNOS Korrekciok segitéségvel
azonnal szirhetok a durva hibas mérések, a felhasznal6 errdl
valés idOben értesitést kap. Megfelel6 integritas biztositasaval
lehetséges a GPS-t élet és vagyonbiztonsag szempontjabdl Kritikus
terlleteken is, pl. a repulésben alkalmazni.
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Poziciok hibaja vizszintes értelemben EGNOS korrekciok nélkil és
EGNOS korrekciokkal. Fent.

Védelmi szint értéke vizszintes és magassagi értelemben. Lent.

HPE, HPL. N3¥ YPE, YPL,. N3V

: : BME EGNOS monitor allomas:

MMWM . http://www.geod.bme.hu/egnos/
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Building EGNSS capacitY On EU & Neighbouring multimodal Domains

Tesztmérések a debreceni repuldtéren a
Beyond projekt keretében.
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A nyers mérések rogzitése nyilt
forraskodu RTKLIB programmal,
parhuzamosan RTK
Korrekciokat vétele a
GNSSNET.HU szolgaltatastol.

[gy centiméter pontos
helymeghatarozas valés idoben.

Egyfrekvencias, GPS, GLONASS,
GALILEO, BEIDOU muholdak jeleit
venni képest u-blox vevo.

Ara kb. 139 euré.
https://www.u-blox.com/en
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