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Az Ulyxes egy nyilt forraskodu projekt a helymeghatarozasra alkalmas szenzorok vezeérlésére valamint a mérési
eredmények internetes térkep alapu publikalasara. (GPL 2)

A rendszer terepi adatgyujto, szerver es kliens komponensekbdl all dssze. } Jelenleg a terepi adatgy(ijt6k vezérlését megvaldsitod szoftver masodik
A terepl adatgyujteshez laptop, tablagep vagy Raspberry Pl szamitogep is megielelo. generéacidjanak a fejlesztése folyik. A kevésbé elterjedt Tcl nyelvrdl
A terepi adatgyujto szamitogéprol az internet kapcsolat segitségevel az adatbazis attértiink a Python programozasi nyelvre és az objektum orientalt
szerverre juttathatok el az adatok, melyeket az szintén internetre csatlakozoé kliensek programozasi moédszerre.
terképi hatter elott jelenitik meg. A fejlesztes 2008-ban kezdodot.
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;- ” A projekt forraskodja a GitHub portalrdl téltheto le
Alkalmazasi teruletek: http://github.com/zsikilulyxes

Automatizalt monitoring rendszer, robot merdallomas szenzorok ATR-rel, telepitett prizmak
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Automatizalt metszet es feluletmerés, robot méroallomas szenzor prizma nelkuli tavmérovel ’ ) uyres 3| o] s
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e SZarver Az Ulyxes egy nyilt forrdskadd projekt a robot mérdallomasok és egyéb szenzorok vezérlésére valamint a mérési
eredmenyek internetes térkép alapu publikalasara. (GPL 2) siki Zoltin
Dokumentacid — Zemkd Szonja
A projekt celja Moka Daniel
s PyAPI " : e
d:kumenticié egy keretrendszer |étrehozasa a robot mérdallomasok szamitdgéprdl térténd vezérléséhez és az Kiraly Tamas
. TclAPI adatok internetes publikalasahoz
dokumenticié nem egy barki altal kizvetlendl hasznalhatd alkalmazas, hanem egy keretrendszer |étrehozasat Tesztelt miiszerek
» Telepitési céloztuk meg
Gtmutaté afejlesztés soran szamos tovabbi nyilt forraskadu projektet hasznaltunk fel e Leica TCAL800 +
« Zemko Szonja LGE'DCE]I'HSRF’HM
i TR T s Leica +
BSc diploma | apes016d6 eldaddsok, publikiciék Kk GeoC
s Moka Daniel eoCom
BSc diploma :oktaté anyag PyAPI-hoz (2015 Budapest) Képek az oktatasrél * Leica TCRALIOS +
» Moka Daniel Ge_oCom
TDK El6adas anyag mérdallomasok programozdsarol * Leica DNAD3
e Kirdly Tamas * Trimble E503DR
MSc diploma ; Gyakorlati anyag mérdallomasok programozasaral (TclAPI) * Garmin GPS18
* | eica GPS 500

Demok Eldadas az MMK-GGT konferenciajan (2012 Székesfehérvar)

Felhasznalt nyilt
« OpenLayers El6adas a Geomatika Szeminariumon (2012 Sopron) forraskodu projektek

és OSM
« Google Maps Eldadas a FOSS4G-CEE & Geoinformatics konferencian (2012 Praga) (angolul) = Python
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